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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

MODERNIZACJA BOISKA WIELOFUNKCYJNEGO TYPU ,,MOJE BOISKO - ORLIK
2012” PRZY ZESPOLE SZKOL TECHNICZNYCH W SKARZYSKU — KAMIENNEJ,
UL. TYSIACLECIA, DZ. NR EWID. 34/4

ST-0.0
WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Specyfikacja wymagania ogdlne odnosi sie do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach budowy.

1.2. Zakres stosowania SST

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z Specyfikacjami Technicznymi
wg zestawienia tabelarycznego spisu tresci.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$c
z Dokumentacjg Projektowg, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz sztukg budowlana.
Dokumentacja projektowa wykonawcza zawieraC bedzie niezbedne rysunki, obliczenia
i dokumenty.

1.5. Zgodnos$¢ robdét z dokumentacija projektowg i ST

Podstawg wykonania i wyceny robét jest dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robdét, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bteddw lub opuszczehn w dokumentacji, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru i Projektanta, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg
zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, a takze z innymi przepisami
obowigzujgcymi. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranciji.
Przy wykonywaniu robo6t nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materiatdbw oraz przepisy
zwigzane i obowigzujgce, w tym rowniez te, ktore ulegty zmianie lub aktualizacji. W przypadku
istnienia norm, atestdéw, certyfikatdw, instrukcji ITB, aprobat technicznych, s$wiadectw
dopuszczenia nie wyszczegolnionych w niniejszej dokumentacji, a obowigzujgcych, Wykonawca
ma rowniez obowigzek stosowania sie do ich tresci i postanowien.

1.6. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg wykonania i odbioru robot oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robét, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robét
oraz poleceniami Inwestora. Wykonawca ponosi odpowiedzialnoS¢ za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inwestora. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostang, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich



doktadno$é. Decyzje Inwestora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor uwzgledni wyniki badanh
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazana kwestie. Polecenia
Inwestora bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

2. Materiaty
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi materialy do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenia pewnych
materiatdw z danego Zrodfa nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego zrédta
uzyskujg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposdéb ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji technicznych
w czasie postepu robdt. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych materiatéw z jakichkolwiek zrédet. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym:
optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow i urzgdzen
do robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wtasciwosé do
robét i byly dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg
Zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z inwestorem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Dokumenty budowy
3.1. Dziennik budowy

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
+ date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowe;j,

uzgodnienie przez Inwestora harmonograméw robot,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementdéw robdt, przebieg robat,

trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny,

przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioru robdét zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych

i korcowych odbioréw robot,

< wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

¢ stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

& zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

& dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robat,

+ dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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¢ dane dotyczgce jakosci materiatdéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzit,
¢ wyniki rob6t poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit, inne
istotne informacje o przebiegu robdt,
& propozycje, uwagi i wyjadnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie
Decyzje Inwestora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inwestora do
ustosunkowania sie.

3.2. Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonywanych robdét przeprowadza sie w sposéb ciggly
w jednostkach przyjetych w przedmiarach robét i wpisuje do ksiegi Obmiaru.

3.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgcznik do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inspektora.

3.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w powyzszych trzech punktach
nastepujgce dokumenty:

& pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

& protokoty przekazania terenu budowy,

& umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

& protokoty odbioru robét,

+ protokoty z narad i ustalen,

& korespondencje na budowie.

3.5. Przechowywanie dokumentéw

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy bedg
zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

4. Odbiory
4.1. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbiér robét
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbidr robot dokonuje
Inspektora Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspekiora Nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomieniem o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robét
ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowag, ST i uprzednimi ustaleniami.

4.2. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robét dokonuje sie wg zasad okreslonych w umowie.



4.3. Odbidr koncowy robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiér korncowy robdt nastgpi
w terminie ustalonym w umowie, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét
i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie ponizej pt. ,Dokumenty do odbioru korncowego
robét”. Odbioru kohcowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowg i ST. W toku odbioru koncowego robdét komisja
zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

4.4. Dokumenty do odbioru korncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokdt odbioru
koncowego robot sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
¢ dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami,
+ specyfikacje techniczne, uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze
robét znikajgcych i ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
& recepty i ustalenia technologiczne,
& dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,
¢ wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST,
¢ atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,
& opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z ST,
¢ sprawozdanie techniczne,
¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
& zakres i lokalizacje wykonywanych robot,
¢ wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajgcego,
& uwagi dotyczgce warunkéw realizacji robot,
+ date rozpoczecia i zakonczenia robot

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robot poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

4.5. Odbiér ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

5. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszystkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia przez
Inwestora. Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu koncowego odbioru.



6. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
umowy, az do zakonhczenia i odbioru ostatecznego Robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce w tym ogrodzenia, porecze,
oswietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
Robét, wygody spotecznosci i innych. Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci przez
umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne i ostrzegawcze bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji Robot.

7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykahczania Robot
Wykonawca bedzie:
¢ utrzymywac Teren Budowy i wykopy bez wody stojgce;j
¢ podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdéw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wtasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu, lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdolny wzglad na:

¢ lokalizacije baz, warsztatow, magazynow, baz, skfadowisk, wykopow i drog
dojazdowych,
+ srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekdbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscig powstania pozarow

8. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty
tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

9. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami tych
urzgdzen potwierdzenie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca jest zobowigzany powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzgdzeh podziemnych.

10. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Pojazdy lub fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robét
w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy oraz stosowaé sie do zalecen Planu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia



opracowanego przez Kierownika budowy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbad,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru
0 swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

13. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami ustalonymi w dokumentacji projektowej i ST
i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym Zleceniem. Sprzet bedgcy wilasnoscig
Wykonawcy badz wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢é wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektor
Nadzoru, nie moze by¢é pdzniej zmieniony bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw zlecenia, zostang przez Inwestora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

14. Transport

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materiatow
i sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposob ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i przewozonych
materiatow. Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST, i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym kontraktem. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogag by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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SST-01 Roboty rozbiérkowe

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgace wykonania
i odbioru robét rozbidrkowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie rozbiérek.

1.4. Okreslania podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robédt, ich zgodno$é ze sztukag
budowlang, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty
Dla robét rozbiérkowych wystepujg tylko materiaty pomocnicze.
3. Sprzet

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet, zaakceptowany przez Inwestora i Kierownika
Robot.

4. Transport

Transport materiatbw z rozbiorki Srodkami transportu. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed
spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie roboét
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do roboét rozbiorkowych nalezy:

+ teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,
& zabezpieczy¢ drzewa przed uszkodzeniami mechanicznym

5.2. Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzagdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

6. Kontrola robot
Wymagania dla robét rozbiérkowych zgodne z Wymaganiami Ogolnymi.
7. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest — 1m?



8. Odbiodr robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 4. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa pfatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegoétowe

Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier. llosci robot
rozbiérkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem
polskim. Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest
zobowigzany do odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych
w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.
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SST-0.2 Podbudowa elastyczna ET

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy elastycznej typu ET.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczgce robdt zwigzanych
z wykonaniem podbudowy typu Eltan PET przeznaczonej gtownie jako warstwa nosna
(stabilizujgca) pod nawierzchnie sportowe poliuretanowe.

1.4. Okreslania podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ ze sztuka
budowlang, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty
2.1. Podbudowa z ET

Podbudowa ET np. typu Eltan PET gr. 35 mm przeznaczona jest gtéwnie jako warstwa nosna
(stabilizujgca) pod nawierzchnie sportowe poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest
elastyczna, trwata w czasie i charakteryzuje sie wysokimi parametrami wytrzymatosciowymi.
Gtébwng zaletg przyjetego rozwigzania jest przepuszczalnos¢ dla wody oraz mozliwosé
utozenia nawierzchni bez potrzeby stosowania podbudowy betonowej czy asfaltowe;j.

Minimalne parametry wytrzymatosciowe:

Podstawowe parametry podbudowy ET o grubosci 35 mm
Twardos¢ ~60 ° Sh A
Wytrzymato$¢ na rozerwanie 20,35 Mpa
Wydtuzenie przy zerwaniu 215 %
Przyczepnos¢ miedzy warstwowa 20,15 Mpa
Ttumienie sity 38%
Przepuszczalnos¢ dla wody 0,15 cm/s
Klasyfikacja ogniowa trudnozapalny

3. Sprzet
Zgodnie z zaleceniami producenta ET.
4. Transport

Zgodnie z zaleceniami producenta ET.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,Wymagania ogoélne”. Przed instalacjg
nawierzchni  poliuretanowej nalezy: sprawdzi¢ odpowiednie  wyprofilowanie podtoza
odchylenia ptaszczyzny powierzchni mierzone tatg 4m nie powinny by¢é wieksze niz 6 mm,
podtoze musi by¢ bezwzglednie suche i wolne od zanieczyszczen (odpylone), podtoze nie moze
by¢ zaolejone (ewentualne plamy usungc).

5.2. Wykonanie podbudowy elastycznej ET.

Wykonana na wczesniej odtluszczonej, oczyszczonej podbudowie wypetni pory i nierdwnosci
na zaimpregnowanej podbudowie. Podloze to stanie sie warstwg amortyzujgcg przed
naciskiem i uderzeniami powstatymi w czasie gier zespotowych. Jest to mieszanina granulatu
gumowego, zwiru ptukanego i lepiszczem poliuretanowym. Podbudowe typu ELTAN PET
otrzymuje sie jednowarstwowo. W zaleznosci od wymagan Inwestora grubos¢ warstwy moze
wynosi¢ od 25 mm do 50 mm. Warstwa wykonywana jest bezposrednio u Zleceniodawcy. Pozwala
to wyeliminowaé nieréwnosci podfoza.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogdélne”. Kontroli jakosci roboét
podlega jakos¢ uzytych materiatdbw — zgodnos¢ z wymaganiami pkt 2 niniejszej ST. Kontrola
jakosci w trakcie robdét obejmuje: kontrole przygotowania poditoza, sposob przygotowania
materiatéw, kontrola utozenia podbudowy elastycznej.

7. Obmiar robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Jednostkg obmiarowg jest:
1 m?wykonanej podbudowy elastycznej ET.

8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Sposdb uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Zgodnie z zaleceniami producenta.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem
polskim. Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest
zobowigzany do odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych
w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.
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SST-0.3 Nawierzchnia poliuretanowa

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wymagania dotyczace robdét zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej grubosci 13 mm, dwuwarstwowe] sktadajgcej sie z:
¢ warstwy nosnej — mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza, ukladana mechanicznie
grubosci min. 10 mm
& warstwy uzytkowej — warstwa systemu, ktéry jest zasypywany z nadmiarem granulatem
EPDM o granulacji 1-4 mm, ktérego nadmiar granulatu EPDM sie usuwa.

1.4. Okreslania podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ ze sztuka
budowlang, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty
2.1. Podbudowa

Istniejacg podbudowe nawierzchni nalezy zagesci¢ i wyréwnaé¢ warstwg miatu kamiennego
o frakcji 0 + 4 mm, z zachowaniem istniejgcego spadku.

Przekroj przez podbudowe (warstwy podane od spodu):
& grunt rodzimy — istniejgcy
& piasek wyrbwnawczy — istniejgcy
& warstwa kruszywa tamanego o frakcji 31,5 + 63 mm — istniejgca
# istniejgca warstwa kruszywa tamanego o frakcji 0 + 31,5 mm — zageszczona i wyrbwnana
miatem kamiennym o frakcji 0 + 4 mm
¢ podbudowa elastyczna ET

2.2. Nawierzchnia

Nawierzchnia sportowa bezspoinowa, poliuretanowo — gumowa, o grubosci minimum 13 mm,
nieprzepuszczalna dla wody, wykonywana bezposrednio na placu budowy na podbudowie
asfaltobetonowej. Skfada sie z dwu warstw: elastycznego podktadu i warstwy uzytkowe;.
Nawierzchnie poliuretanowg boiska sportowego cechujg: bezspoinowosc¢, nieprzepuszczalnos¢ dla
wody, wlasciwa absorpcja wstrzgsow, ktéra chroni stawy i zapobiega kontuzjom elastycznosc i
sprezystos¢, odpornos¢ na warunki pogodowe, odpornos¢ na uszkodzenia, odpornosé na kolce
lekkoatletyczne, odpornosc¢ na promieniowanie UV.



Parametry techniczne nawierzchni:

+ wytrzymato$¢ na rozcigganie, N'mm? (MPa) = 1,1

wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu, % 275

amortyzacja wstrzgsow, redukcja sity, na podtozu betonowym (23°C), % 35-50
odksztatcenie pionowe, na podtozu betonowym (23°C), mm < 1,70

odpornosc¢ na scieranie w aparacie Tabera, g < 0,60

odporno$¢ na sztuczne starzenie oceniona zmiang barwy (stopien w skali szarej); (metoda
badan PN-EN 20105-A02:1996) = 4

& 0opor poslizgu, proba wahadta, slizgacz CEN, skala C, jednostki PTV
¢ nawierzchnia sucha 80 — 110
¢ nawierzchnia mokra 55 - 110
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Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni:

¢ atest PZH

& autoryzacja i gwarancja potwierdzona przez producenta (wylgcznie na etapie skladania

ofert)

badania na dziatanie temperatury 80°C zgodnie z PN EN ISO 23999:2018

badania potwierdzajgce zgodnos¢ z normg PN EN 14877:2014

badania potwierdzajgcych zgodnos¢ z normg DIN 18035-6:2014 lub DIN 18035-6:2021-08

badania Wielopierscieniowych Weglowodoréw Aromatycznych dla oferowanego systemu

nawierzchni

¢ badania World Atheltics

¢ badanie na mrozoodpornos¢ dedykowane dla nawierzchni PU zgodne z dedykowang
procedurg badawczg ITB lub réwnowazne. Nie akceptuje sie badan zgodnych z normg EN
772-18:2011-07

o certyfikat produktowy World Athletics

< karta Techniczna potwierdzona przez producenta

¢ Krajowa Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych wystawiona przez producenta systemu
nawierzchni na podstawie uzyskanej Krajowej Oceny Technicznej
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2.3. Farby poliuretonowe do malowania linii

Wszystkie linie na projektowanych z  poliuretanu  bezspoinowych  nawierzchniach
sportowych nalezy wykona¢ systemowg farbg poliuretanowg w kolorze i szerokosci
linii tak jak w projekcie architektonicznym.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do wykonania nawierzchni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu: specjalistyczna rozktadarka do ukfadania mat
gumowych, mieszalnik granulatéw gumowych i lepiszcza poliuretanowego. Szczegdtowe
wymagania dla sprzetu zalezne sg od stosowanego systemu nawierzchni i okre$lone sg przez
dostawce systemu. Stosowany przez Wykonawce sprzet mechaniczny powinien by¢ sprawny
technicznie i zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

4. Transport

Materiaty powinny by¢ dostarczane przez wykonawce w oryginalnych opakowaniach
producenta. Opakowania muszg by¢é oznaczone w sposéb umozliwiajacy jednoznaczng
identyfikacje produktu. Magazynowanie i przechowywanie komponentéw poliuretanowych
moze odbywacC sie tylko w temperaturze wyzszej od 0°C. Wszystkie beczki powinny by¢
skutecznie zabezpieczone przed dostepem wilgoci i sktadowane w sposob zalecany przez
producenta. Stosowanie granulatu powinno zabezpieczy¢ go przed przejeciem wilgoci
z powietrza lub wskutek opadow.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,Wymagania ogoélne”. Przed instalacjg
nawierzchni  poliuretanowej nalezy: sprawdzi¢ odpowiednie  wyprofilowanie podtoza
odchylenia ptaszczyzny powierzchni mierzone tatg 4 m nie powinny byé wieksze niz 6 mm,
podtoze musi by¢ bezwzglednie suche i wolne od zanieczyszczen (odpylone), podtoze nie moze
by¢ zaolejone (ewentualne plamy usungg).

5.2. Warunki niezbedne do prawidfowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac nalezy bezwzglednie przestrzegaC, aby wilgotnos¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40 + 90% , a temperatura podfoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 3°C
od panujgcej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.3. Wykonanie warstwy nos$nej — elastycznej wraz z jej zaszpachlowaniem

Warstwa nosna sktada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1+4 mm, potgczonego
lepiszczem poliuretanowym, jednosktadnikowym. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy
pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z systemem
poliuretanowym (PUR) w specjalnym mikserze do poliuretanéw. Tak wykonang warstwe bazowg
nalezy zaszpachlowa¢ system poliuretanowym. Tg czynnos$¢ wykonuje sie recznie. Catos¢
warstwy powinna by¢ nieprzepuszczalna.

Uwaga:

Zaszpachlowang warstwe nalezy bezwzglednie pokry¢ w przeciggu 24 h. Po przekroczeniu tego
terminu nalezy zaimpregnowac¢ produktem przeznaczonym do nawierzchni. Nalezy to zrobi¢
réwniez po opadach deszczu.

5.4. Wykonanie warstwy uzytkowe;j

Warstwe uzytkowg wykonuje sie jg w nastepujacy sposéb. Zwigzek kleju poliuretanowego
mieszany jest w proporcji wagowej sktadnikéw A:B = 100:65. Skfadnik A powinien byC wstepnie
wymieszany. Miesza¢ nalezy w mieszalnikach do PUR o wymuszonym dziataniu tak, aby nie
napowietrzy¢ systemu a obroty mieszalnika nie mogg przekracza¢ 300 obrotéw / minute.
Nastepnie system ten wylewany jest na odpowiednio przygotowang i zaszpachlowang warstwe
nosng oraz rozprowadzany metalowymi lub gumowymi raklami. Po uptywie 5 + 10 minut warstwe
PUR zasypuje sie z nadmiarem,granulatem EPDM o granulacji 1 + 4 mm, ktéry pod wptywem
swojego ciezaru zatapia sie. Nalezy nie dopuszcza¢ do powstawania ,tysych plam”. Po
utwardzeniu systemu (okoto 16 h) nadmiar granulatu nalezy zebraé. Catkowita grubos¢ systemu
wynosi minimum 13 mm.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogdélne”. Kontroli jakosci roboét
podlega jako$¢ uzytych materiatéw - zgodnos¢ z wymaganiami pkt 2 niniejszej ST. Kontrola jakosci
w trakcie robét obejmuje: kontrole przygotowania podioza, sposéb przygotowania materiatow,
kontrola utozenia nawierzchni poliuretanowej, kontrole montazu linii.

7. Obmiar robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Jednostkg obmiarowg jest:
1 m?wykonanej nawierzchni poliuretanowe;.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowag, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.



9. Podstawa pfatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzyc.
Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktéry powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unikac
zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowg oraz innymi Srodkami chemicznymi powodujgcymi
odbarwienie nawierzchni .Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd
samochodami (policja, straz, pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne ) powinien by¢
kontrolowany - réwniez ze wzgledu na nosnos¢ podbudowy.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem
polskim. Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest
zobowigzany do odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych
w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.
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