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1. Wprowadzenie

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej WO.00.00 ,Wgaiaia Ogoélne” $ wymagania
techniczne dotyce wykonania i odbioru roboét, ktére zostawykonane na budowie.
Wykonanie drenay opaskowych dwoch budynkéw z odwodnieniem liniowyi@ruchoméci

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Technicznadzie stosowana jako €& dokumentow przetargowych
w zamawianiu i wykonaniu robot okitenych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres roboét objetych Specyfikacia Techniczm

Postanowienia wchodze w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej aaty robdt
odwodnieniowych budynkdw i terenu przylegtego .

1.3.1 Zakres robot do wykonania .

Projekt obejmuje odwodnienie dwoch budynkow : budyhiurowego oraz budynku sali
konferencyjnej poprzez wykonanie drenapaskowego i odwodnienia liniowegata
terenu przylegtego. Odprowadzenie wod opadowycachd budynkow nagbuje poprzez
rury spustowe i rewizje do kanalizacji deszczowéjcelu odprowadzenia wod dretmavych

I powierzchniowych z odwodnienia liniowego zaprd@kano czs¢ instalacji kanalizacji
deszczowej zewgtrznej rurami kanalizacyjnymi g 160 i g 200 mm paavadzeniem do
ulicy Gorniczej (od strony zachodniej nieruchagip Roboty przewidziane do wykonania
okreslono zgodnie z przedmiarem robo6t. Roboty demimviee rozbidrka opasek wokot
budynkéw wykonanych z kostki betonowej prasowan&pzzezem trawnikowym
(przewidzianej do ponownego uknia ). Roboty ziemne mechaniczne okgzne polegagce
na odkopanigcian budynkow ze szczegolnym uwagieniem instalacji i kolizji z
urzadzeniami podziemnymi ( w tym przykanaliki odprowagce wody opadowe z dachu za
posrednictwem rur spustowych §ciany budynkéw po odkopaniu naleosuszy ubytki

tynku uzupeint i zaizolowa dwukrotnie lepikiem na zimno typu Abizol R 2- kne .W
projekcie przewidziano montatudzienek systemowych ( studzienki z oznaczeniem
numerycznym w projekcie budowlanym ), rewizyjnykitzeniowych oraz kontrolnych
oznaczonych numerycznie z przeznaczeniem Beegoniego wykorzystania do drena
budynkow , odwodnienia liniowego oraz pctenia kanalizacji deszczowejegei zachodniej
nieruchoméci. Przewidziano jedpstudzienk wtaczeniows tradycyjry fi 1200 mm do
kanalizacji deszczowej w ulicy Gorniczej ( z plaakizelbetowym i wytazenzeliwnym typu
ciezkiego). Technologie wykonania dremezaprojektowano nagiujaco: do odkopanych i
wysuszonychscian po uzupetnieniach tynku i wykonaniu izolaepikiem na zimno
zamontowa foli¢ kubetkows na dyble pcw nagpnie przysipi¢ do montau studzienek
drenaowych systemowych i rozktadania podsypki drewveej grubdci 150 mm kruszywem
frakcji 16-32 mm. Spadki na odcinkach dreovaych oraz rzdne studzienek kanalizacji
deszczowej ok&ono w projekcie budowlanym. Rura dreépava powinna b§ zlokalizowana
na wysokgci gornej czsci tawy fundamentowej ( gérnagz rury nie powinna wystawa
poza taw) za wyptkiem najgtbiej posadowionej e%ci budynku biurowego stara kottownia,
gdzie w/w zasada nie ma zastosowania zeailbgl ekonomiczno- praktycznych. Natomiast
obsypka rury analogicznie do podsypki 150 mm. Réoéeniu rur drenzowych naley



warstwe filtracyjna nakry¢ geowtdkniry z zaktadami do szeroka 1-go metra i obsyga
warstwg piasku lub posputki do gruba 100 mm i nagjnie obsypywéagruntem rodzimym
warstwami z ubijaniem mechanicznym. Po ustabilizowaerenu naley przystpi¢ do
utozenia ponownego opaski z kostki betonowej ( ramgch przed demontam ). System
odwodnienia liniowego polega na powierzchniowymraeiu wod opadowych w miejscach
newralgicznych obserwowanych w trakcie roztopowssimych . Zagospodarowanie terenu
przylegtego przewiduje ui@nie kostki betonowej na gkszaci terenu i odprowadzenia wod
poprzez utaenie korytek betonowych odwodnienia liniowego z redyadzeniem do
projektowanej kanalizacji deszczowej w studzienk8KID — 1( dwa odcinkiacznej dtugdci
25,0 m) i SKD — 3 ( z odcinkiem 10,0 m ) . Robotykenywa wedtug zasad
obowigzujacych sztuki budowlanej, projekty budowlane i wagkasad oké&onych
instrukcjami wykonawczymi pod nadzorem osob upranmch.

1.4.Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia w Specyfikacji Technicznep zgodne z obowgzujacymi normami
i specyfikacja ST-00 “Wymagania Ogdlne”.

1.4.1 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wwakwve, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji zanmema.

1.4.2. Projektant — uprawniona osoba prawna luycfina lzdaca autorem dokumentacji —
przedmiaru robot .

1.4.3. Inspektor Nadzoru —osoba powotana przez wéapgego do dziatania jako Inspektor
Nadzoru upowazniony jest wydawa kierownikowi budowy Ilub kierownikowi roboét
polecenia, potwierdzone wpisem do dziennika budowgptyczace: usurgcia
nieprawidtowdci lub zagraen, wykonania prob lub badatakze wymagajcych odkrycia
robot lub elementéw zakrytych, oraz przedstawiezkapertyz dotycgych prowadzonych
robét budowlanych i dowodéw dopuszczenia do stostawav budownictwie wyrobow
budowlanych oraz uggzen technicznych.

1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niegine do wykonania robét z dopuszczalnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo do danegdzaju robét budowlanych.

1.4.5. Aprobata techniczna — dokument potwiergzapozytywna ocefitechnicza wyrobu
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania. Aprobata techniczna powinna zawiera
szczegolnéci:

1) podstaw prawrs,

2) identyfikacje techniczna i nazwwandlowa wyrobu oraz nazwadres wnioskodawcy,

3) przeznaczenie, zakres i warunki stosowania wyrataz, w miag potrzeb, warunki jego
uzytkowania i konserwacii,

4) wiasciwosci uzytkowe i wiasnéci techniczne wyrobu, istotne zygane z wymaganiami
podstawowymi, ich poziom oraz metody bada

5) klasyfikacje wynikajca z odebnych przepisow i Polskich Norm,

6) kryteria techniczne na potrzeby certyfikacjiamak bezpieczestwa,

7) wytyczne dotyczce technologii wytwarzania, pakowania, transporgktadowania oraz
szczegoOtowy sposob znakowania wyrobu,



8) dat wydania i termin wanosci aprobaty,

9) stwierdzenie pozytywnej oceny technicznej i petypaei wyrobu do stosowania w
budownictwie w zakresie okilenym w pkt 3,

10) wskazanie obowzujacego systemu oceny zgodip

11) wykaz dokumentow wykorzystanych w pg&iwaniu aprobacyjnym, w tym wykaz
raportow z badawyrobu,

12) pouczenieze aprobata techniczna nie jest dokumentem dopyazgrawyrdb do obrotu

i stosowania w budownictwie.

Aprobaty techniczne, z wtkiem aprobat technicznych wyrobéw stosowanych w
budownictwie obronnym, publikowanea sw ramach witasnych wydawnictw jednostek
aprobugcych. Oznaczone znakowaniem CE, dla ktorych zgodnakbnymi przepisami
dokonano oceny zgodéa ze zharmonizowannorny europejsk wprowadzon do zbioru
Polskich Norm, z europejska aprobata techniczna Kuigowa specyfikacja technican
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uzmaprzez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi.

1.4.6. Specyfikacja — oznacza specyfikacje robdé4czara do zamowienia oraz wszelkie
zmiany tego dokumentu lub uzupetnienia dokonane&zigoz klauzula lub przedione przez
Wykonawe i zatwierdzone przez Inspektora.

1.5 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkorob6t oraz ich zgoddé z Dokumentag -
kosztorysem, Specyfikacjami Technicznymi i poleaemilnspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajcy w terminie okréonym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy wraz z
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, komplety ST.

1.5.2. Zgodné& robot z kosztorysem i Specyfikacjami Technicznymi

Zawarta w zamoOwieniu dokumentacja must lywazana za wzajemnie komplementarna i
spéjna wobec siebie. Cata robocizna i wszystkieenatyy musz spetnid wymagania podane
w dokumentacji.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany zapewri bezpieczéstwo na placu budowy i na zewire
placu budowy:

1. Utrzymywa bezpieczne warunki pracy.

2. Publicznie ogtogirozpoczcie robot.

3. Utrzymywa tymczasowdrodki zabezpieczage na placu budowy.

4. Zapewnt wystarczajce srodki zapobiegaice uszkadzaniu drdg.

1.5.4. Ochrondarodowiska w trakcie wykonywania robét

Wykonawca musi by w petni swiadomy wszystkich przepisow dotygxch ochrony
srodowiska i zapewsiich przestrzeganie.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Utrzymywanie odpowiedniego sptm przeciwpaarowego na placu budowy oraz
zapewnianie przestrzegania przepisow przechapmwych.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia



Stosowanie materiatow trwale zagm@cych srodowisku jest zabronione. zii materiaty
takie @ narzucone w Specyfikacjach Technicznych, odpoviedola¢ spada na
Zamawiajcego.

1.5.7. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczerzegpuszkodzeniem w trakcie budowy
wszystkich instalacji nadziemnych i wgdzen podziemnych oraz za informowanie
odpowiednich instytucji o ewentualnych uszkodzemiac

1.5.8. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Zgodna¢ z ustawowymi ograniczeniami ohgenia na € przy transporcie materialdw i
sprztu do i z placu budowy.
1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Spetnianie wymaga wszystkich przepiséw dotygzych bezpiecaestwa ze szczegolnym
uwzgkdnieniem zdrowia i bezpiecastwa zatrudnionych pracownikéw,acknie z
zapewnieniem odpowiednich warunkéw pracy i sanytemprzez caty czas trwania robot.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za roboty i wszystiiateriaty | sprg stosowane od daty
przegcia placu budowy do daty wystawieigiadectwa zakaczenia.

1.5.11. Stosowanieedo prawa i innych przepiséw
Wykonawca musi zrgawszystkie wymagania ustaw i przepiséw oraz przegg ich w
czasie wykonywania robot

1.5.12. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogmmwe

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacje izynrywanie objazdoéw w trakcie
prowadzenia robot i do ich rozbiorki po zakaeniu robot.

Okreslenie ponoszcego koszty zafia paséw drogowych i wykonania i uzgodnienia peje
organizaciji ruchu.

1.5.13. Odbior techniczny i rozruch
Wykonawca jest zobowzany do powiadomienia naspiie o dacie rozpogzia i planowanej
dacie zakaczenia robot.

1.5.14. Projekt organizacji robot wraz z towarzgymi dokumentami

Przygotowanie dokumentow wchagych w sktad projektu organizacji rob6t

Zgodnie z umow w ramach prac przygotowawczych, przed prgyishiem do wykonania
zasadniczych robét, wykonawca jest zob@any do opracowania i przekazania Inwestorowi
do akceptacji nagpujacych dokumentow:

1. Projekt organizacji robo6t

2. Szczego6towy harmonogram robét i finansowania

3. Plan bezpiechstwa i ochrony zdrowia

4. Program zapewnienia jada.

Projekt organizacji robot
Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji rob6t musi bylostosowany do charakteru
i zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma zapewné zaplanowany sposéb



realizacji rob6t, w oparciu o zasady technicznelzkie i organizacyjne, ktére zapewniaj
realizacg robot zgodnie z dokumentacprojektows i instrukcjami oraz harmonogramem
robo6t. Powinien zawieta

1. Organizagj wykonania roboét, w tym terminy i sposéb prowadaebot

2. Projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

3. Organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

4. Wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i ygptowanie praktyczne

5. Wykaz osOb odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat.

Szczegotowy harmonogram robét i finansowania

Szczegdtowy harmonogram rob6ot i finansowania musizgledniaé uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej i ustalezawartych w umowie. Mdiwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robo6t budowlanyainontaowych, kolejné¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewnvykonanie robo6t w terminie okilenym w umowie.
Inwestor poda ogo6lny harmonogram dotmztermindw i zasad finansowania. Na podstawie
dyrektywnego harmonogramu robét wykonawca przedstawestorowi do zatwierdzenia
szczego6towy harmonogram robot i ptatcio opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow
umowy. Harmonogram winien wysaie przedstawiaw etapach tygodniowych proponowany
postp rob6t w zakresie gtdbwnych obiektéw i robdt towezacych. Zgodnie z
postanowieniami umowy harmonogranedbie w miag potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robot.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie spetniace wymaga Specyfikacji Technicznych zostarusunete z placu
budowy. Jeeli zostam jednak zastosowane, roboty mogost#& odrzucone a ptatgoi
wstrzymane.

2.2 Przechowywanie i magazynowanie materiatow
Materiaty leda magazynowane w odpowiedni sposéb przez caly ecaamia robdt, w celu
zapobiegania ich zanieczyszczeniu oraz utrzymahigakaci i przydatndci do robot.

2.3 Materialy alternatywne

Jezeli jest to dozwolone przez Specyfikachalezy poinformowa Inzyniera nie péniej niz
trzy tygodnie przed zamierzonyniyciem takich materiatdw, tak aby mogt on dokéneh
wczehiejszego zbadania.

2.4.Materialy z rozbiorki powinny byé wywozone na wysypisko.
Materiaty z rozbiorki powinny by sukcesywnie usuwane z terenu budowyzeljezostan
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Wykorzystywanie sprtu

Wykorzystywany sprg musi by odpowiedni dla zastosowania i nie ze@ogarszajakaosci

i wykonania robét. Musi on odpowiaglavykazowi znajdujcemu s¢ w ofercie wykonawcy
oraz spetni& wymagania wymienione w poszczegoélnych Specyfil@dcrjiechnicznych dla
okreslonych robot.




4. TRANSPORT

4.1 Srodki transportu (pojazdy)

Od Wykonawcy wymaga siwykorzystywania wystarczgej ilosci pojazdow, tak aby
dotrzymany zostat termin zakozenia robdt. Pojazdy muszby¢ wystarczajce dla
zastosowania i nie wptywaljemnie na jak@ robot i transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdtakkowitej zgodnéci z warunkami
kontraktu a jak& materiatdw i robocizny musi Bycatkowicie zgodna z dokumentac]
projektowa, metodologia robét i poleceniami InspektNadzoru

5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane w czasie przez niego ckoaym. Jeeli
warunek ten nie zostanie spetniony, roboty magstd zawieszone. Wszelkie dodatkowe
koszty z tego wynikage kzda ponoszone przez Wykonawc

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jakéci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakarobot. Wykonawca przediy do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru szczegétowy PZJ.

1.Czesc ogOkln— dotycaca spraw organizacyjnych.

2.Czesc szczegotaw dla kadego odcinka robot.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca zapewni prawidtowy system kontroli iziigdny personel dla pobierania probek
i dokonywania bada Przed zaakceptowaniem i wprowadzenienkywie systemu jaki
nalezy przeprowadzi badania probne, mgje pokazéazadowalajce dziatanie systemu.

6.3 Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo przy wykorzystaniu zasady, wszystkie elementy robét
mog zostd wybrane do badania z jednakowym prawdopoddtieem. W razie potrzeby
Inspektor mae zaadat dodatkowego pobrania prébek.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargda prowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm
Przed pobieraniem probek i rozpecem jakichkolwiek badanalezy powiadomé
Inspektora, wszystkie wyniki musza zaspazekazane na gnie Inspektorowi.

6.5 Atesty jakdci

Warunki dla atestow jakoi musza zostaokreslone w Specyfikacji Technicznej. Zdi jest

to wymagane, do kaej dostawy na plac budowy mgslay¢ dolagczone odpowiednie atesty
jakosci a ich kopia musi zostgrzekazana Inspektorowi.

6.6 Dokumenty placu budowy
6.6.1. Ks¢ga obmiaru




Szczegdly pomiar6w as wpisywane stopniowo  stosownie do  pozycji i
jednostek wycenionego przedmiaru robot.gdgai jest podstawa do ustalania rzeczywistego
postpu robot.

6.6.2. Dokumenty laboratoryjne

Dziennik laboratorium, @viadczenia o jakéi materiatow, zatwierdzone receptury i badania.
Inspektor Nadzorudalzie mie przez caty czas dagt do tych materiatow.

6.6.3. Inne dokumenty budowy

Swiadectwa odbioru rob6t, umowy ze stronami trzeciaporty i korespondencija.

6.8.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty maj by¢ przechowywane na placu budowy, w odpowiednio zaileezonym
miejscu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

Wykonawca przeprowadza obmiar robot po womgszym pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiarua swpisywane w ksidze obmiaru i1 okrdaja
rzeczywisty zakres dokonanych robo6t zgodnie z fteja i Specyfikacjami Technicznymi.
Wyniki wyrazone g w jednostkach okéonych w Przedmiarze Robot.

7.2 Metody pomiaru

Dlugasci i odlegtaci miedzy okrélonymi punktami § mierzone poziomo wzdiu linii
srodkowej.

Objetosci sa obliczane w metrach ssmennych jako diug@ pomnaona przezsredni
przekroj.

W przypadku skomplikowanych przekrojow nalesporzdzi¢c pomocnicze szkice.

7.3 Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny By dostarczane przez Wykonagvci
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Dla zadetrmmania dokladnsci mogn byc
wymaganie certyfikaty jak&i i legalizaciji.

7.4 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary musza miemiejsce przed kicowym lub czéciowym przekazaniem odcinkéw
robét lub w przypadku zmiany wykonawcy. Wszystk@baty zanikajce musza zosta
obmierzone w czasie ich wykonywania. Pomiary muszst& dokonane przed zakryciem
jakichkolwiek robat.

8.0DBIOR ROBOT (PRZEJECIE ROBOT)

8.1 Rodzaje odbioréw robat
Przejecie ogci robot

8.2 Przejecie robot zanikaacych i ulegapcych zakryciu

Tworzy kaacowa ocere ilosci i jakasci wykonanych robét. Musi méemiejsce w

czasie pozwalagcym na dokonanie korekt i poprawek bez powodowaalkdegokolwiek
op&nienia dla catej budowy. Jest wprowadzane do d#enrbudowy, z pisemnym
powiadamianiem Inspektora Nadzoru.




8.3 Przejmowanie odcinkow lub cesci robét
Przejmowanie odcinkdéw lub exi robét jest dokonywane jako przejecienkowe. Polega
ono na oszacowaniu #oi i jakosci wykonanych robat.

8.4 Wystawienieswiadectwa przegcia

Ma miejsce wowczas, gdy cétorobot zostata zasadniczo zakaona a wyniki wykonanych
badan s3 dopuszczalne. Wykonawca potwierdzae wszystkie zalegte roboty zosgan
wykonane w okresie gwarancyjnym. Inspektor wystasvisadectwo przejcia, zgodnie z
postanowieniami warunkow ogolnych.

8.5 Dokumenty kaicowego przegcia robot
Podstawowym dokumentem jestiadectwo wykonania, Wykonawca jest zobgzeny do
dostarczenia catej wymaganej dokumentacji pomoeficz

8.6 Wystawienieswiadectwa wypetnienia gwarancji

8.6.1 Wystawienie rozliczenia ostatecznego

Po wystawienidwiadectwa wypetnienia gwarancji wykonawca wysytalagpektora projekt
rozliczenia ostatecznego ze wszystkimi dokumenfamocniczymi.

8.6.2 Wystawienie rozliczenia

Po przedteeniu rozliczenia ostatecznego wykonawca potwiergzipsmie, ze rozliczenie
ostateczne stanowi catkowite i ostateczne rozliezptatngci zwiazanych z zamowieniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Postanowienia ogdélne

Podstawa @& ceny jednostkowe z przedmiaru robot, wyliczoneepravykonawe przy
sktadaniu oferty. Cena jednostkowa obejmuje wszgstizynndci, badania i wymagania
okreslone dla danej pozycji. Jest ona ostateczna i wpgdumaliwosci jakichkolwiek
dodatkowych ptatnaci.

Nalezy jasno okréli¢ co wchodzi w zakres kdej ceny jednostkowej i kwoty ryczattowe]
(robocizna, materiaty, spgz transport, ... itp., plus koszty dodatkowe, pgellazysk).

9.3 Organizacija i zabezpieczenie placu budowy

Plac budowy i zaplecze wykonawcy.

9.3.1 Wymagania dotygze organizacji i zabezpieczenia. Naleokre&li¢ wymagania
dotyczce organizacji i zabezpieczenia placu budowy iezgd wykonawcy.

Platnag¢ bedzie mi€ miejsce na podstawie kwot ryczattowychag#onych do przedmiaru
rob6t, z podaniem odniesienia do poszczegdinychygioz Nalezy poda& szczegoty
okreslajace co wchodzi i co jest pokrywane przez poszczegkivoty ryczattowe.
Specyfikacje techniczne powadugic na polskie normy, normy braowe i instrukcje. Jeeli
tego nie okréono, naley przyjmowa ostatnie wydania. Wykonawca musi spetniah
wymagania podczas wykonywania robot, zgodnie zeystkimi innymi wymaganiami
zawartymi w specyfikacjach technicznych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy i normatywy

Wszystkie roboty wykonywi@azgodnie z obowizujacymi w Polsce normami i normatywami.



10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowkany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zarOwno przez
wladze pastwowe jak lokalne oraz inne regulacje prawne i ywghe, ktore $ w
jakiejkolwiek sposéb zwazany z prowadzonymi robotami ¢dizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcialigacji robot.

Najwazniejsze z nich to

= Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DNU 89/1994 poz. 414) wraz z

paézniejszymi zmianami.

= Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzermyinia 27 marca 2003 r. (Dz.U.
Nr 80/2003) wraz z pdniejszymi zmianami.

= Ustawa o dospie do informacji osrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania ndrodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz.U. Nr Z0®0 poz. 1157).

= Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni®3.7989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz.
163) wraz z pgniejszymi zmianami.

= Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwweacz dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwigynoh materiatdbw oraz nowych
metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 1®@49poz. 48).

Wykonawca kdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychedzie w petni

odpowiedzialny za spetnienie wymagaprawnych w odniesieniu do zywanych

opatentowanych uggzen lub metod. Bdzie informowat zargdzapcegorealizacy umowy o

swoich dziataniach w tym zakresie, przedstaygzidkopie atestéw i innych wymaganych

swiadectw.

OPRACOWAL:
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